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Objectif

Déterminer la position de ponceaux potentiels et caractériser ceux-ci de 
façon minimale en utilisant uniquement des produits dérivés du lidar 
aéroporté et une couche de chemins.

• Faciliter la priorisation d’interventions pour la réfection de ponceaux

• Améliorer nos connaissances liées à la voirie

• Améliorer indirectement la qualité de la Géobase du réseau hydrographique du 
Québec à haute résolution (GRHQ-HR)



Méthodologie
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Méthodologie

intersection entre les vecteurs 
d’écoulements et les chemins détection des extrémités du ponceau

descente et remontée de la matrice 
de direction de flux à partir du point 

d’intersection



Méthodologie

Évaluation de la pente du ruisseau au ponceau

Détection d’une chute probable à la sortie du ponceau

table avec informations sur le profil du terrain 
et du cours d’eau à proximité du ponceau représentation visuelle des profils



Exemples en Gaspésie

Ruisseau Lynn
• 9,3 km²

Ruisseau anonyme
• 2,8 km²

Bassin versant de la rivière 
Cascapédia (01AJ)



Ruisseau Lynn

Aucune chute 
trouvée

Extrémité en amont 
manifestement erronée

base de données de ponceaux TGIRT

Pourquoi ce résultat erroné?



Ruisseau Lynn

Véritable position 
du ponceau

Véritable position 
du ponceau

Bréchage automatisé erroné



Ruisseau Lynn

Chute probable 
avec dénivelé de 

70 cm sur 2 m

Si la position de la 
brèche est corrigée

Extrémités en aval et 
en amont réalistes

Correction envisageable dans des 
cas où le ponceau est évident sur 

une photo aérienne ou sur un 
modèle numérique de terrain

Longueur estimée du ponceau: 19 m
Longueur réelle du ponceau: 17 m



Ruisseau anonyme

Ponceau semble 
correctement 

positionné

Ponceau semble 
correctement 

positionné



Ruisseau anonyme

Chute probable 
avec dénivelé de 
>100 cm sur 2 m

Extrémités en aval et 
en amont réalistes

Longueur estimée du ponceau: 20 m
Longueur réelle du ponceau: 18 m

base de données de ponceaux TGIRT



Limites

• Une erreur de positionnement majeure sur le tracé du chemin ou celui 
du cours d’eau engendrera de mauvais résultats.

• Les modèles numériques de terrain dérivés du lidar sont certes précis, 
mais ils le sont moins là où la végétation est très dense comme on en 
retrouve souvent aux abords des ponceaux.

• Le portrait peut être désuet car il est en date de la dernière acquisition 
lidar sur le territoire (2020 pour la majeure partie de la Gaspésie).



Bénéfices

• Détection massive de ponceaux probables
• 508 très probables sur 6355 intersections chemin/cours d’eau (240 km²)

• Une priorisation d’intervention est possible en fonction de critères calculés:
• confiance de la détection

• taille du bassin versant

• potentiel de restauration en amont

• Amélioration de la GRHQ-HR
• La validation des intersections permettrait de corriger à la source les écoulements 

dans la GRHQ-HR ce qui contribuerait ensuite à mieux identifier la position réelle 
des ponceaux et le profil des cours d’eau à ces endroits.

jean-francois.bourdon@mrnf.gouv.qc.ca
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